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Partner-Call offen bis: 15.07.2026 Projektstart: 01.09.2026

Robuste, visuelle
Instrumentenerkennung im OP

Der Operationssaal stellt eine besonders
anspruchsvolle Umgebung fur visuelle Assistenz-
systeme dar. Kleine chirurgische Instrumente aus
stark reflektierendem Metall, wechselnde
Lichtverhdltnisse, komplexe Hintergrundstrukturen
sowie hdufige Verdeckungen erschweren eine
zuverléssige automatische Erkennung erheblich.

Gleichzeitig steigen die Anforderungen an digitale
UnterstlUtzungssysteme, um Instrumentensdtze zu
verwalten, Verwechslungen zu vermeiden und
Arbeitsabléufe sicher zu dokumentieren.

FUr autonome oder robotische Assistenzsysteme
fehlen bislang robuste Computer-Vision-Lésungen, die
unter realen klinischen Bedingungen eine prézise und
stabile Instrumentenerkennung gewdhrleisten kénnen.

Projektziel

Ziel ist die Entwicklung robuster Computer-Vision-Methoden zur KI-gestutzten Erkennung, Verifikation und
Zustandsbestimmung chirurgischer Instrumente im Operationssaal. Das geplante visuelle Assistenz-
system soll autonome Service- und Assistenzroboter befdhigen, Instrumente zuverldssig zu identifizieren
und so Patientensicherheit, Prozessstabilitdt und digitale Dokumentation im klinischen Umfeld verbessern.

Gesuchte Partner Erwartete Ergebnisse
¢ Medizintechnik und OP-Assistenzsysteme ¢ Robuste Objekterkennung kleiner und spiegelnder
e Robotik (Service- und Assistenzroboter) Instrumente
e Computer Vision / Deep Learning e Multimodale Sensorfusion (RGB, Depth, Polarisation,
e Klinische Partner (OP-Umgebung) ggf. Hyperspektral)
e Sensorik und optische Systeme e Domdnenspezifische Datengenerierung und
Simulation
e Explainable Al und Verifikation in sicherheitskritischen
. Umgebungen
Konta ktperson' e Integration in robotische Assistenzsysteme
Marlies Zimmermann, B.Sc.  Regulat. Anforderungen (MDR, ISO 13485, IEC 62304)

marlies.zimmermann@setlabs.de
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